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1. 시작하기 전에 

1) 파트리스트와 대조하여 부속품을 확인한다. (1윈치/탑시트형 크레인 기준) 

 메인컨트롤러 X 1 

 메인컨트롤러 브라켓 X 1 

 압력센서 X 2 

 과권방지장치 X 1 

 과권방지장치 브라켓 X 1 

 무선 과권 송신기 X 1 

 무선 과권 수신기 X 1 

 무선 과권 송/수신기 브라켓 X 2 

 3연 덤프 밸브 X 1 

 언로딩 밸브 X 1 

 부저 X 1 

 경광등 X 1 

 비상정지 스위치 X 1 

 상부 메인 하네스 X 1 

 하부 메인 하네스 X 1 

 각종 볼트류 

2) 시방서 및 도면 등의 각 부 설치 위치는 참고용이며, 차종 및 형식에 따라 달라질 수 

있으므로 설치자가 해당 차종의 적합한 위치를 선정하여 설치하여야 한다. 

2. 메인 컨트롤러 설치 

1) 메인 컨트롤러 브라켓을 용접한다. (포스트 상부가 적당) 

※ 무한 회전 차량의 경우, 차량 노후 또는 설계 상 로터리 조인트를 통해 크레인 

상/하부 배선이 연결되지 않은 경우 포스트 하부에 설치해도 무방하다. 

2) 메인 컨트롤러를 브라켓에 고정한다. (볼트 X 2) 

 

3. 과권 방지 장치 설치 

1) 과권 방지 장치 브라켓을 용접한다. 

2) 과권 방지 장치를 브라켓에 고정한다. (볼트 X 1) 

3) 크레인의 로프에 클립을 결합한다. 

 

4. 무선 과권 송신기 설치 

1) 무선 과권 송신기 브라켓을 용접한다. 

※ 무선 과권 송신기는 과권방지장치와 유선 연결되므로 하네스의 길이를 고려하여 

과권방지장치와 가까운 위치에 설치하여야하며, 태양광 충전 방식이므로 조광을 방

해하는 구조물 및 부착물의 근처에는 설치를 피한다. 

2) 무선 과권 송신기 하단의 나사를 풀어 커버를 열고, 전원 스위치를 켠다. 

  

송신기 



3) 무선 과권 송신기를 브라켓에 고정한다. (볼트 X 2) 

4) 무선 과권 수신기 브라켓을 용접한다. 

※ 무선 과권 수신기는 상부 메인 하네스를 통해 메인컨트롤러와 유선 연결되므로 

하네스의 길이를 고려하여 메인컨트롤러와 가까운 위치에 설치하여야 한다. 

5) 무선 과권 수신기를 브라켓에 고정한다. (볼트 X 2) 

5. 경광등 및 부저 설치 

1) 경광등을 차체에 고정한다. (철판용 나사못 또는 볼트,너트 등) 

※ 경광등은 상부 메인 하네스를 통해 메인 컨트롤러와 유선 연결되므로 하네스

의 길이를 고려하여 설치하여야 한다. 

2) 부저를 차체에 고정한다. (철판용 나사못 또는 볼트,너트 등) 

※ 부저는 하부 메인 하네스를 통해 메인 컨트롤러와 유선 연결되므로 하네스의 

길이를 고려하여 설치하여야 한다. 

※ 경과등 및 부저는 별도의 고정 브라켓 류를 이용하여 고정할 수 있다. 

6. 상/하부 압력센서 설치 

* 데릭 실린더의 상승/하강 유압 라인에 압력센서를 설치 

1) 데릭 실린더의 체크 밸브(A)와 유압 블럭(B) 사이에 

센서 블럭(C)을 결합한다. 

*A-C-B의 결합 순서가 바뀔 경우 압력 감지 불가. 

2) (C)의 상부에 상부 압력 센서, (C)의 하부에 하부 압력 

센서를 결합한다. 

※ 상부 압력 센서에는 암(Female) 커넥터 / 하부 압력 센서에는 수(Male) 커넥터가 연결되어 있으며, 

하부 메인 하네스에 압력 센서 상/하부 표기가 되어 있어 결선이 뒤바뀔 우려가 없음. 

※ 상/하부 압력 센서가 반대로 설치될 경우 시스템이 정상 작동하지 않음. 

7. 덤프 밸브 설치 

1) 덤프 밸브의 2,4,6번 포트에 데릭 하강, 붐 인출, 윈치 상승의  

컨트롤 밸브 방향 유압 라인을 연결한다. 

2) 덤프 밸브의 1,3,5번 포트에 데릭 하강, 붐 인출, 윈치 상승의  

실린더 방향 유압 라인을 연결한다. 

* 유압 흐름 

정상 상태 : 컨트롤 밸브 개방 → 덤프밸브 통과 → 실린더 작동 

과부하 상태 (차단) : 컨트롤 밸브 개방 → 덤프밸브 차단 

 

수신기 

(A) (B) 
(C) 

2    4    6 

1    3    5 



8. 언로딩(비상정지) 밸브 설치 

1) 펌프 → 컨트롤 밸브 유압 라인에 T 니플을 이용, 언로딩 밸브 1번 포트와 연결한다. 

2) 컨트롤 밸브 → 탱크 유압 라인에 T 니플을 이용, 언로딩 밸브 2번 포트와 연결한다. 

* 유압 흐름 

정상상태 : 
펌프 

▶▶ 컨트롤 밸브 ▶▶ 
탱크 

 ▷▷ 언로딩 밸브 차단  

 

과부하 상태 (차단) : 
펌프 

▷▷ 컨트롤 밸브 ▷▷ 
탱크 

 ▶▶ 언로딩 밸브 통과 ▶▶ 

 

※ 차단 상태에서는 유압이 언로딩 밸브를 통해 유출되어, 각 기능이 작동압에 도달하지 못해 작동하지 

않음. 

9. 비상정지 스위치 설치 

비상정지 스위치를 운전자가 상시 조작이 가능한 위치에 설치 고정한다. 

※ 70도 이상 각도로 데릭이 상승하는 경우 시스템에서 과부하 상태로 인식할 수 있으며, 이는 시스템 

오동작이 아닌 압력 감지 방식 과부하 방지 장치의 특성으로, 이 때 비상정지 스위치를 10초 간 유지 

후 해제하면 5초간 부하 여부와 관계없이 크레인을 조작할 수 있다. 

10. 하네스 연결 

1) 무선 과권 송신기의 하네스를 과권 방지 장치에 연결한다. 

2) 상부 메인 하네스의 각 표기를 참고하여, 각 연결부에 연결한다. 

※ 메인 컨트롤러, 무선 과권 수신기, 경광등, 상/하부 압력 센서 

3) 하부 메인 하네스의 각 표기를 참고하여, 각 연결부에 연결한다. 

※ 부저, 덤프 밸브, 언로딩 밸브, 비상정지 스위치 

4) 상부 메인 하네스의 VCC선을 로터리 조인트 상부 전원(V+)선에, 하부 메인 하네스

의 VCC선을 로터리 조인트 하부 전원(V+)선에 배선한다. 

5) 상부 메인 하네스 및 하부 메인 하네스의 GND선을 차체(샷시)에 각각 배선한다. 

6) 상부 메인 하네스의 DUMP선과 하부 메인 하네스의 DUMP 선을 로터리 조인트의 

배선을 통해 결선한다. 

※ 로터리 조인트를 통해 배선할 수 없는 경우, 상부 메인 하네스와 하부 메인 하네스의 VCC, 

GND, DUMP선을 서로 결선해도 무방하다. 단, 이 경우 무한 회전 중 하네스가 단선되므로 주의

하여야 한다. 

 



11. 정격 하중 셋팅 

1) 크레인에 부착된 정격하중표를 참고하여, 

아래와 같이 크레인을 조작한다. 

(A) 정격하중표의 40도~50도 위치에서 적당한 

하중(보유중인 웨이트)을 선택한다. 

(B) 선택한 하중을 인양하여, 정격하중표의 해당 

하중 눈금에 맞게 붐 각도를 조정한다. 

※ 안전을 위해 반드시 아우트리거를 모두 인출

하고, 붐을 모두 인입한 상태에서 인양한다. 

(C) 정격하중표의 해당 하중의 붐 단수에 맞게 

붐을 인출한다. 

※ 예시의 경우 : 붐 각도 50도, 붐 3단에서 2.0톤의 하중을 선택할 수 있다. 

2) 셋팅 스위치 하네스를 상부 메인하네스에 연결한다. 

※ 셋팅 스위치는 장착점 전용 품목으로, 일반 구성품에 포함되어 있지 않음. 

 

3) 셋팅 스위치를 약 6초간 누르면 경광등이 1회 깜빡이며 셋팅이 완료된다. 

4) 셋팅이 잘못되었을 경우 셋팅 스위치를 약 12초간 누르면 경광등이 2회 깜빡이며 셋팅이 

초기화된다. 

※ 다른 위치에서 다시 셋팅해야하는 경우 반드시 초기화 후 셋팅하여야 한다. 

12. 주의사항 

1) 차체에 고정 브라켓을 용접할 때에는 반드시 차량의 전원을 차단하고 시스템과 하네스를 

모두 분리한 상태에서 용접하여야 한다. 

2) 정격 하중 셋팅은 크레인 조작 및 하중 인양이 필요하므로 반드시 개활지에서 아우트리거

로 차체를 고정한 후 실시하여야 한다. 

3) 정격 하중 셋팅은 붐 매 각도, 각 단에서의 정격 하중을 모두 입력하지 않으므로 과부하 

감지에 다소의 오차가 발생할 수 있으며 최대 및 최소각도, 최대 길이에서는 오차가 보다   

커질 수 있다. 

4) 시스템 오동작 및 사고를 유발할 수 있으므로, 시스템을 임의로 변경하거나 개조해서는 안

되며 다른 제조자의 제품과 혼용하여 사용할 수 없다. 

5) 품질보증기간은 설치 후 12개월로 한다. 

 

 



13. 참고 자료 

  

  

 


